


基于自然无轨导航技术，无需场景
改造，自动生成环境地图，实现调
度规划服务快速部署。

快速部署 实用灵活

实时获取无人叉车硬件及运行状态，
实现自检及故障快速诊断功能。

自我检测

无人叉车自动回充电桩充电，实现
24/7全天运行及任务间高频快速响
应。

自主充电

安全避障

标配360°全区域避障雷达，安全触边，
急停开关，声光报警等多重安全防护
功能。

高效取放

具备托盘到位检测功能，3D视觉托盘
位姿识别功能，无惧托盘放置不准。

基于自研架构和智能规划算法，实
现无人叉车大规模调度，保证系统
高效运转。

智能调度

自重轻，载重大，最大额定载重1.4吨。
整体尺寸小，适用于窄通道环境，回
转半径只有1.2米。

Gulf-MSL14 窄通道堆高无人叉车可适用于川字型托盘货物在不

同货位间的自动化中转搬运，提供1.6米及2.5米两种标准起升起

高度，最大定制起升高度3米,最大负载可达1.4吨，可灵活适用于

窄通道环境。无人叉车具备360°全区域避障雷达、声光报警，安

全触边、急停开关等完整的安全防护机制，可做到全方位的安全

防护。同时，无人叉车具备托盘到位检测功能以及3D视觉托盘

位姿识别功能，保证取放托盘过程的安全可靠。

采用领先的传感器融合激光Slam导航技术，无需场景改造，具

有环境地图构建、安全避障、自动充电等功能，可轻松实现24/7

全天候运行。不需要固定的基础设施（无信标，磁带），可轻松

实现超大范围室内环境自主导航与实时精准定位。依靠其多传感

器技术，可实现托盘物料的自动取放，广泛应用于不同产线之间、

线边库与产线之间的托盘物料的中转搬运环节，助力用户实现工

厂仓库智能化管理。



*承重能力随举升高度与载荷中心距变化，详见载荷曲线图。

 站点定位精度及堆垛通道宽度要受现场环境影响，与实际现场环境及地面平整度有关，以实际具体项目评估为准。

 因产品迭代升级，部分规格参数与外形有所差异，详情请咨询销售人员。
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